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Komunikacja sterownika Astraada One
z wyspg Astraada IO po Ethercat

Komunikacja Ethercat dla AS70-R-EC-08DIO-P-M12 ze sterownikiem Astraada One
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W informatorze opisano krok po kroku sposdb konfiguracji potgczenia sterownika Astraada One
z wyspg Astraada 10 Ethercat. W tym przyktadzie wykorzystano sterownik DC2000 (firmware 1.28.4),
wyspe Astraada |0 AS70-R-EC-08DIO-P-M12 oraz oprogramowanie Codesys V3.5 SP19 Patch 3.
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INSTALACJA PLIKU XML

W celu konfiguracji potgczenia koniecznym jest import pliku deskrypcyjnego wyspy Astraada |0 do
Srodowiska Codesys. Plik XML jest dostepny do bezptatnego pobrania na stronie internetowej
wsparcia firmy Astor (Wsparcie -> Astraada -> Astraada 10).

Pobrany plik nalezy rozpakowa¢ do dowolnego folderu na dysku komputera. W tym momencie
mozemy uruchomic srodowisko Codesys, a nastepnie postepujemy zgodnie z nastepujgcymi krokami:

1. Przechodzimy do zaktadki, Tools -> Device Repository...” i wybieramy przycisk , Install...”

)u! Tools | Window  Help
%7 @ CODESYS Installer.. [Device: PLCLogic] - Q8 O ) g ®[[Z5=2=+=3 |» |9 | =
2 Library Repository...
8/ Device Repository... | | 3, Device Repositary x|
] Visualization Style Repository.. I |
I « | EditLocations... |
| License Repository... ec Location  System Repository it Locations. |
(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)
== OPCUAInformation Model Repository... e
| License Manager... 3
Installed Device Descriptions
] Device License Reader..
String for a full text search Vendor  <All vendors> v I Install.. I
Customize...
Options. Name Vendor  Versien  Description Uninsta
) Impert and Export Options... + ([ miscellaneous
~yce + [ Fieldbuses
Scripting b + - B HMI devices
Edge Gateway » + [ Logical devices
Tasks Miscellancous v lo | #@eecs Renew Device
H EETErNE 1P IEC Uet: | % @ softMotion drives Repository
| Confiout

2. W eksploratorze plikow wskazujemy Sciezke do wczesniej pobranego pliku XML i klikamy
,O0tworz”. Od momentu zakonczenia instalacji mamy mozliwos¢ dodania urzadzenia do

projektu.
2 Device Repository X
Location  System Repository ~ Edit Locations..

(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

Installed Device Descriptions

String for a full text search Vendor |Astraada - Install...
MName Vendor Version Description
= m Fieldbuses
=~ na EtherCAT
= ﬁSIave
= [l Astraada
= [ AstraadalO Modules Renew Device
= AS70-R-EC-08DI0-P-M12 Astraada  Revision=16%00000002  EtherCAT Slave impol Repository
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KONFIGURACJA MODULU ASTRAADA 10 | STEROWNIKA

Modut Astraada 10 Ethercat nie wymaga zadnej konfiguracji przed podtgczeniem do sterownika.
Natomiast przed rozpoczeciem pracy w webserwerze sterownika nalezy upewnic sie, ze jedna z kart
sieciowych jest skonfigurowana do pracy w trybie Ethercat Master.

W oknie przegladarki wpisujemy adres IP sterownika, podajemy hasto (login: admin, hasto: admin lub
dla nowszych jednostek zapisane na naklejce znamionowej), przechodzimy do zaktadki , Network”.
Przyktadowo, mozemy ustawi¢ tryb pracy Ethercat na karcie ETH1, po kliknieciu przycisku ,Save”
i restarcie sterownika mozemy przejs¢ dalej.

DC2004W Q TS 0.85 1131 AST - 273010000

(plcactive)

Network Configuration
Configuration COMMON
Network
CAN
Time and date Hostname (273010000-00119
Display 0.0.0.0
ETP server DNS server 1 R
S5H server DNS server 2 0.0.0.0
» Web server
Users
SVC config ETHO
EasyConnect
Input config Mode:
Config protection
Reset config IPAddress 169.254.255.19
System NetMask |256.255.255.0
Info
Licenseinfo Gateway 0.0.0.0
screenshot
Update ETHO:1
Reboot
PLC-Manager Mode:
Control
Config IPAddress 0.0.0.0
Application info
spplication files NetMask 0.0.0.0
Font files
Di ETH1
PLC log
System log
Ethernet Mode:
CAN
Storage
EasyConnect log
System dump
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KONFIGURACJA PROJEKTU W CODESYS

W tym punkcie zostanie opisany krok po kroku, proces tworzenia struktury drzewka projektowego,
ktdra konieczna jest do komunikacji Ethercat - docelowo powinna ona wygladaé nastepujgco:

Devices ~ 0 X
=5 Ethercat Astrasdslo -
= ﬂj Device (Berghof MX6 Contral)
=-E]l] PLE Logic

= u' Application
m Library Manager
WF] PLC_PRG (PRG)
= @ Task Configuration
$ EtherCAT Task (IEC-Tasks)
=gk MainTask (IEC-Tasks)
& PLC_PRG
=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
“= AS70_R_EC_08DIO_P_M12 (AS70-R-EC-08DIO-P-M12)

Proces konfiguracji komunikacji Ethercat

W docelowym projekcie, przechodzimy do ,Device -> Communication Settings”, okreslamy Sciezke
komunikacji ze sterownikiem poprzez podanie jego adresu IP — powinnismy zobaczy¢ zielong kropke
przy ikonie sterownika:

[ Device x
Communication Settings Scan Network | Gateway - | Device »
Applications
5
Backup and Restore
Files —— ® . ®
Gatevay
Log
Gateway-1 v | |169‘254.255‘ 19 (active) vl
FUEEES IP-Address: Device Name:
localhast 273010000-00119
PLC Shell
Part DeviceAddress:
1217 03328000 2DDCAUFEFFLS
Users and Groups
DeviceIPAddress:
169.254.255.13
Access Rights
Target ID:
Symbol Rights 1059 0003
Target Type:
Licensed Software Metrics 2008
TargetVendor:
ErEi= Berghof Automation GmbtH
Task Deployment Target Versiom:
2840
Status

W drzewku projektowym klikamy prawym przyciskiem myszy na ,Device” i wybieramy ,, Add Device...”.
Z listy wybieramy , Fieldbuses -> EtherCAT -> Master -> EtherCAT Master”.
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Devices > # X | {l Add Device X
=[5 Ethercat Astraadalo
= [ Device (Berghof MX6 Contrall Name EtherCAT_Master
=Bl PLC Logic b Cut Action
= ) Application By Copy © Append device | Insert device () Flug device () Updatedevice
i) Lbrary M 2, paste
B PLCPRE &  pojete String for a ful text search Vendor  <allvendore> =
= [ Task Con
= & Main Refactoring » Narg Vendor Version  Description
®
& Propertis.. Miscelanzous
= (i Fieldbuses
it Add Object » +- CAN CANbus

Add Folder... = ot EtherCAT

Add Device... = ol Master
CXaxxx internal Ether CAT Master CODESYS 4.6.0.0 CXxxxx internal EtherCAT |

Update Device...

3 EtherCAT Master CODESYS EtherCAT Master
5 Edit Object = = =

EtherCAT Master SoftMotion CODESYS 4.6.0.0 EtherCAT Master SoftMatic

Edit Object With... * HB Ethemet Adapter

Edit [0 mapping +- = EtherNet/IP

|mport mappings from CSV. + t’;} Home&Building Automation

Export mappinas to CSV..

Przechodzac do wtasciwosci urzadzenia ,,EtherCAT Master” w zaktadce ,General” wybieramy interfejs
sieciowy do ktdrego podfaczony bedzie modut Astraada 10 i ktéry skonfigurowalismy wczesniej
w webserwerze sterownika do pracy w trybie Ethercat.

Dodatkowo w sekcji ,,Options” mozemy zaznaczyé opcje automatycznego restartu komunikacji
z modutami w przypadku jej utraty.

[ EtherCAT_Master X [[f] Devie

General 1B Lutoconfig master/slaves EtherCAF'

Sync Unit Assignment EtherCAT NIC Settings

Overview Destination address(MAC) FF-FF-FF-FF-FF-FF @ Broadcast (] Redundancy
Source address (MAC) 00-00-00-00-00-00

e Network name

EtherCAT Parameters © Select network by MAC () Select network by name || Compare exact name

Eh=C U b 4 Distributed Clock 4 Options

EtherCAT IEC Objects Cycle time 4000 [0 Use LRW instead of LWR/LRD

Sync offset 0 ([0 Messages pertask
= () Sync window manitoring (8 Automatic restart slaves 4

Select Network Adapter

MAC address Name  Description
(D0EOBAS588ED eth0

O0EOBASSSSEE  ethl | 2

(06BB78BIFBED usb0

g -

3 oK Abort

W tym miejscu mozemy doda¢ docelowy modut Astraada 10, istniejg ku temu dwie opcje:
o Dodawanie manualne

W drzewku projektowym klikamy prawym przyciskiem myszy na , EtherCAT Master” i wybieramy
,Add Device...”. Z listy wybieramy ,,Fieldbuses -> EtherCAT -> Slave -> AS70-R-EC-08DIO-P-M12”.
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Devices * X

=- [ Device Berghof MX6 Cantral)
=-El0 PLC Logic
. =1} Application
m Library Manager
-] PLC_PRG (PRG)
=i Task Configuration
g% EtherCAT Task (IEC-Tasks)
=g MainTask (IEC-Tasks)
| 8] rLC_PRG
=-[T) EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
== pAS70_R_EC_DEDIO_P_M12 (AS70-R-EC-08DIO-P-M12)

Dodanie automatyczne

=15l Ethercat Astaadsio -
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[ Add Device

Name AS70_R_EC_DEDIO_P_M12_1

Action

© Append device () Insert device Flug device () Update device

String for a full text search Vendor  <all vendors>

Name
= [ Fieldbuses
= prds EtherCAT
- et Module
= et Slave
22 AC Servo Driver
= [ Astraada

=GR daloadul

I —[asm-ReCOBDIOPM12
- As =

Wgrywamy projekt do sterownika i wylogowujemy. W drzewku projektowym klikamy prawym

przyciskiem myszy na , EtherCAT Master” i wybieramy ,Scan for devices...”.

J

W otwartym oknie

sprawdzamy, czy modut zostat wykryty i kopiujemy go do projektu. Ta opcja jest szczegdlnie
pomocna, gdy w uktadzie znajduje sie kilka lub kilkanascie urzadzen.

Devices
=-[ Ethercat Astrasdsio
= [ pevice (Berghof Mx6 Control)
=80 PLC Logic
. =€ Application

Scan Devices

i Library Manager

Scanned Devices

B9 pLc PR PRE)
= {Z Task Configuration
& EtherCAT_Task (IEC-Tasks)

Device name

-~ AS70_R_EC_08DIO_P_M12

Device type Alias Address

ASTO-R-EC-08DIO-P-M12 2

i =& MainTask (IEC-Tasks)
; 8] pic_pre
[ [etherc)

& cut
By Copy
B Paste
x

Delete

Refactoring »

i1

Properties.

D E

Add Object
Add Folder.

Scan for Devices... 1

‘Acknowledge Diagnosis

.

(0 Show differences to project

W tym miejscu konczymy konfiguracje drzewka projektowego.

Struktura przesytanych danych

Copy All Devices to Project

Close

Wyspa sumarycznie wymienia 3 bajty danych, stan wyjs¢, stan wejs¢, informacje o przecigzeniu
prgdowym oraz status modufu z czego pierwszy jest wysytany od sterownika do modutu, a dwa
ostatnie z modutu do sterownika.

EtherCAT - dane wyjsciowe

N Opis bitow
. Nazwa
Bajta Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Stan wyjs¢ | Port3 | Port3 | Port2 Port 2 Port 1 Port 1 Port 0 Port 0
cyfrowych Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4

ASTOR Sp. z 0.0. | ul. Smolensk 29, 31-112 Krakéw | NIP: 676-01-05-127 | KRS nr 0000120940
Sad Rejonowy dla Krakowa — Srédmieécia, XI Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sagdowego



gdzie technologia spotyka cztowieka

{7y ASTOR

EtherCAT - dane wejsciowe

N Opis bitow
. Nazwa

Bajta Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Stan wejs¢ | Port3 | Port3 | Port2 Port 2 Port 1 Port 1 Port 0 Port 0
cyfrowych Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4

Zbyt Zbyt Zbyt Zbyt Zbyt
1 Status wysokie | wysokie wysoka niskie niskie

modutu napiecie | napiecie temp. napiecie | napiecie
us UA pracy us UA

Prosze zauwazyé, ze moduty AS70-R-EC-08DIO-P-M12 s3 wyposazone w wejscia adaptacyjne — tj.
dziatajg zawsze jako wejscia cyfrowe, natomiast w przypadku otrzymania rozkazu wystawienia wyjscia
na danym pinie dodatkowo stajg sie wyjsciem cyfrowym.
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POTWIERDZENIE WYMIANY DANYCH I ICH INTERPRETACIA

We wtasciwosciach wyspy Astraada |0 przechodzimy do zaktadki ,EtherCAT I/O Mapping”
i ustawiamy ,, Always update variables” na wartos¢ ,,Enabled 2 (always in bus cycle task)" tak, aby méc
w trybie online podglgdac aktualne wartosci zmiennych.

Po podtgczeniu czujnikdw w bajcie danych wejsciowych widocznym jest, ze zachodzi poprawna
wymiana danych.

[T] EtherCAT Master [f Deviee "= AS70_R_EC_0BDIO_P_M1Z X
] Find Filter Show all - ok Add FB for [0 Channel... *=Gotol
Srocess Data Variable Mapping  Channel Address  Type Default Value Current Value
#-[31 16%1600 Digital Output...
Startup Parameters = [4[16%1400 Digital Input ...
b ] Standard Input %IX0.0 BIT
EGE Settings 4 Standard Input %IXD. 1 BIT
b ] Standard Input %IX0.2 BIT
Log H Standard Input %IX0.3 BIT
b ] Standard Input %IXD.4 BIT
BherCAT Parsmeters 4% Standard Input %IX0.5 BIT
Standard Input %IXD.6 BIT
EtherCAT /0 Mapping B¢ neare e
b ] Standard Input %IX0.7 BIT

Nalezy tutaj zauwazyc istotng ceche wczesniej opisanych portéw adaptacyjnych:

- wystawienie stanu wysokiego np. bitu 4 w kanale ,Standard Output” (tj. rozkazanie modutowi
uzywania Pin 4 na Port 2 jako DO) zawsze powoduje ustawienie stanu wysokiego na korespondujgcym
bicie kanale ,Standard Input”

Innymi stowy wszystkie bity ustawione na stan wysoki w kanale ,Standard Output” majg rowniez stan
wysoki w kanale ,Standard Input”, natomiast odwrotna sytuacja nie zawsze jest prawdziwa.

Find Filter Show all = o Add FB for IO Channel.. * G Lo Instance
bl Mopping  Channel A Type Dcfout Vouc CamertVlue Prepore
3 Sduwdcut %G awwar[o.o)orBrE Crly abelements upriated
=" ‘standard Gutputld] %QE0 BTE 2
‘. Bitl) .0 BOOL
L BitL Qa1 BooL
g Bz T
" Eit3 60,3 BOOL
Outputs [ hra S oL
a B E T
i Bis %5 BooL
“» wwr wqus ool
Y Outouts €5 SIBS. Enumes ation of BYTE =]
ReselMasping  Alusys pdacevanables  Ercbi 2 (Sapsinbuscce o
‘g = Creste new vrable % =Mapto sistingvaable
Find Filter Show all * op AdAFB for 10 Channel.. ' Go to lnstan: J
vanstle Mipping  Chzrnel g Type Detuut atue Cumentsiue Prepurea
o Stardard Irpnt P BRRAY [0..0] OFBYTE Grly subelements uprlsted
=% Sardscdipal] | wEA BTE 22
“ a0 w0 eoa
C= s L o0
% 3 EoTe
. Bit3 51083 BOOL
Inputs = = TR
i ES a0
“» s wes e
‘- 5 War  moo =
- Tovess w5 EsestmofenE =3
Raset vy s pdstevan
4 = Creste new variabl “p = Mapto exsting varable

Takie zachowanie spowodowane jest faktem, ze pojawienie sie napiecia wyjsciowego na pinie jest
rownoczesnie odczytywane przez czujnik wejscia.
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